Mapa Karnaugh’a funkcji y




Realizacja funkcj1 4 zmiennych na multiplekserze o
4 wejsciach sterujacych
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Realizacja funkcj1 4 zmiennych na multiplekserze o
3 wejsciach sterujacych
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Realizacja funkcj1 4 zmiennych na multiplekserze o
2 wejsciach sterujacych
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ITERACYJNY UKLAD SUMATORA
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Blok arytmetyczno-logiczny
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Wejscia 1 wyjscia bloku ALU

Na wyjsciach G i T pojawiajg sie sygnaty dwoch przeniesien:

tzw.p rzeniesienia generowanego G i tzw. przeniesienia transmitowanego T.
Stuza one dla rdwnolegtego wyliczenia przeniesien wszystkich stopni
sumatora zbudowanego z wielu 4 bitowych uktaddw (podobnie jak
przeniesienia g, i p, w uktadzie sumatora jednobitowego).

Na wyjsciu A=B pojawia sie sygnat stuzagcy do sygnalizowania rOwnosci
argumentow operacji.

Uktad ma 5 wejsc sterujgcych: M, s, - s,



f.aczenie sumatorow
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Przeniesienie grupowe

g_lloczyna ib, - p.sumaa,ib,

C; =0, *+ PGy
C,=0;+PC =0+ PGy + P4P:Cy
C; =0, +P.C, =0, +P.g; +P,P,9, + PP1PCy

C, =05+ PsC3 =05+ P39, + P3sP.G; + P3PP Y, +
P4P2P+Cy




Uproszczony schemat procesora
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Programowane uktady matrycowe
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Z.asada budowy ukt alow PAL
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Ukt d PAL 16138

]

ik

‘L.Illll'l ) l.lllll 11 I fl'l jugas Illll.llt Illl £




Ukt d FPGA
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