Zadanie implementacyjne, symulator stacji bazowe;j:

Parametry:
e Liczba kanatow,

A - parametr natezenia ruchu w rozktadzie Poissona € (0, +x),

N — $rednia dtugos¢ rozmowy, wartos¢ oczekiwana w rozkfadzie Gaussa € (0, +x),
o - odchylenie standardowe w rozktadzie Gaussa e (0, +x),

Min - minimalna dtugos¢ rozmowy e (1, +x),

Maks - maksymalna dtugos¢ rozmowy e (1, +x),

Dtugosc kolejki,

Czas symulacji.

Kontrolki:
e Graficzne przedstawienie potgczen kanatach + liczba obstuzonych + czas obstugi
biezgcego potgczenia,
e Czas symulaciji.

Wyniki:
o Wykresy:
o p - Intensywnos$¢ ruchu,
o Q - srednia dtugosc kolejki,
o W — sredni czas oczekiwania.
e Plik:
o Parametry symulaciji,
o p, Q, W ponizej w kolumnach.

Kroki Implementacyjne:

1. Wygenerowac liste stop przybycia (A, gdzie >.A; > czas symulacji, zgodnie z rozktadem
Poissona i parametrem A

2. Dla kazdej wartosci A; wygenerowac dtugos¢ rozmowy y; (utworzy¢ pary Ai, wi) zgodnie
z rozktadem Gaussa i parametrami N, o, Min, Maks.

3. W kolejnych krokach symulacji (1 krok = 1sekunda, zada¢ opdznienie):

k-1 k
a. pobrac k elementow z listy A, takich ze: )" 4, <1,0oraz 1<)’ 4,
i=1 i=1

b. umiesci¢ k elementdw z listy A w symulatorze (kanatach),

c. policzyé p, Q, W (zgodnie z parametrami A;, ), wysta¢ do pliku i umiesci¢ na
wykresach,

d. usungc z listy A, u, k — poczagtkowych elementéw,

e. wykonac pozostate czynnosci, tj. obstuga kontrolek, itd ...



